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CAS, czyli niezastgpiona pomoc w awaryjnych sytuacjach. Moj projekt to robot umozliwiajgcy rozpoznanie terenu z powietrza, jego pozniejszg obserwacje, jak rowniez wykrywanie niebezpiecznych substancji i dymu.
Komunikujac sie z bazg naziemng dostarcza informacji, ktorych zdobycie przez cztowieka bytoby ryzykowne lub zbyt trudne do wykonania. Jest fatwy w obstudze, tani w eksploatacji, a co najwazniejsze, w przysztosci

jego pomoc moze byc¢ nieoceniona.

motywacja

Do rozpoczecia projektu zainspirowat mnie jeden z programow kanatu Discovery, w ktorym przed-
stawiane byty nowoczesne roboty wojskowe rozbrajajgce tadunki, transportujgce rozne przed-
mioty, czy dokonujgce rozpoznania terenu. Wtedy pierwszy raz narodzit sie pomyst
bezzatogowego statku powietrznego. Jego zadaniem miato byc przesytanie wybranych informac;ji
wraz z obrazem do stacji naziemnej. Wykonujac wstepne plany zdatem sobie sprawe z tego, ze
oprocz wojska, takie urzadzenie znalazto by zastosowanie rowniez w strazy pozarnej, policji lub
innych specjalistycznych stuzbach.
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Do tej pory, udato mi sie skonstruowac¢ w petni latajgcy statek bezzatogowy. Aktualna wersja
wyposazona jest w czujnik MQ-2, umozliwiajgcy wykrywanie gazéw takich jak:

e Metan

e Propan

e Wodor

e Propan-butan ( LPG)
Oprocz ich stezenia w powietrzu wykrywa rowniez obecnos¢ dymu.
Na jednym tfadowaniu CAS potrafi wykona¢ 15 minutowy lot, podczas ktérego jest w stanie
przelecie¢ dystans okoto 5 km. Przekazuje na ziemie obraz w rozdzielczosci 480p, a wraz z nim in-
formacje z modutu GPS i czujnika gazéw.
Wyposazony jest w modut bluetooth, za pomocg ktérego uzytkownik moze edytowac niektore
ustawienia bezposrednio w locie, bez koniecznosci podtgczania urzgdzenia do komputera.
Wszystkie elementy zamocowane sg na Srubach lub paskach zaciskowych. Utfatwia to szybka
wymiane poszczegolnych elementow podczas awarii.

Chetnie odpowiem na wszystkie pytania X

Tak narodzit sie projekt CAS. Jako baze robota wybratem potocznie zwany ,tricopterem”,
trojwirnikowy model latajacy.
Dlaczego akurat ten model?
Zalety:

Spory udzwig przy niewielkich rozmiarach

Dobra wytrzymatos¢ mechaniczna

tatwosc¢ w pilotazu

Mozliwosc szybkiego serwisu i fatwego przenoszenia - przy odpowiedniej budowie
Robot wyposazony zostat w biato niebieskie oswietlenie, utatwiajgce loty w nocy lub trudnych wa-
runkach atmosferycznych. Posiada ono réwniez inne programowe zastosowania, takie jak infor-
mowanie o stabym zasiegu czy niskim napieciu baterii.

Mozliwosci CAS:
Stabilny zawis w powietrzu
Lot na odlegtos¢ okoto 1 km
Przekazywanie obrazu wraz z informacjami o potozeniu, wysokosci, predkosci i kierunku
lotu
Pomiary sktadu powietrza w celu wykrycia obecnosci gazéw fatwopalnych
Mechaniczna stabilizacja obrazu
Komunikacja bliskiego zasiegu za posrednictwem bluetooth
Robot komunikuje sie z stacjg naziemng za pomocg dwodch czestotliwosci.
1. Pierwsza nadaje sygnat sterowania i kontroluje by model nie oddalit sie poza jego zasieg.
(2,4GHz)
2. Druga zas przekazuje obraz wideo z natozonymi na niego informacjami. (5,8GHz)
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